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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych | stopnia (inzynierskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Samochody i Ciggniki.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Projektowanie uktaddw i podzespotow pojazdéw. Metody projektowania mechanicznych uktadéw
napedowych samochodéw i ich elementéw, jak sprzegta, skrzynie przektadniowe, przektadnie
gidwne, mosty napedowe i potosie. Metody projektowania cienkosciennych (powtokowych i
ramowych) ukfadéw nosnych pojazdow. Metody projektowania uktadéw zawieszenia,
kierowniczych i hamulcowych, oraz ich elementow.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Ukfady napedowe pojazdéw. Uktady napedowe w samochodach osobowych, dostawczych i
ciezarowych. Klasyfikacja rozwigzan konstrukcyjnych ukfadéw napedowych w samochodach
osobowych. Projektowanie sprzegiet tarczowych - algorytmy obliczania: geometrii tarczy
sprzegta, trwatosci sprzegta ciernego i sprezyn dociskowych sprzegta (centralnych i srubowych).
Rodzaje mechanicznych skrzynek biegow. Dobér podstawowych parametréw: odlegtos¢ osi,
Srednica toczna i szerokos¢ wienca zebatego, liczba zebdw, kat pochylenia linii zeba i kat
przyporu, wskaznik zmiany odlegtosci osi, modut normalny, wysokos¢ gtowy zeba, modyfikacja
zeba, przetozenie state. Wspdtczynniki przesuniecia zarysu a odlegto$¢ osi. Srednice kot
walcowych. Klasy doktadnosci wykonania. Materiaty. Obrébka cieplna. Wytrzymatos¢ przekfadni
zebatych w ukfadach napedowych samochoddéw. Wspotczynniki bezpieczenstwa. Sita
obwodowa. Sprawdzenie wytrzymatosci zeba: na zginanie zmeczeniowe u podstawy zeba oraz
na wgtebienia zmeczeniowe (pitting) na $rednicy podziatowej. Sposoby uwzgledniania
zmiennych obcigzen. Synchronizatory: moment synchronizujgcy, czas synchronizacji i
obcigzenia cieplne. Réznica predkosci a proces synchronizacji. Synchronizatory z blokowaniem
za pomocg wienca zebatego. Niedomagania synchronizatorow. Bezwladnosciowy
synchronizator pierscieniowy typu Porsche. Trwalo$¢ (zmeczeniowa) tozysk tocznych w
skrzynkach biegéw. Obcigzenia przecietne i zastepcze. Sity miedzyzebne: obwodowe,
promieniowe i poosiowe. Obcigzenia tozysk: poprzeczne i wzdtuzne. Dobor tozysk: poréwnanie
trwatosci nominalnej z wymagang. Przektadnie hipoidalne i stozkowe w mostach napedowych.
Obcigzenia. Dobér podstawowych parametrow dla kota talerzowego i kota koronowego
mechanizmu réznicowego. Trwato$¢ tozysk tocznych przektadni gtdwnej. Pétosie napedowe:
obcigzenia obliczeniowe i obliczenia wytrzymato$ciowe dla pétosi (nieodcigzonej, czesciowo
odcigzonej, odcigzonej). Metody projektowania cienkosciennych (powtokowych i ramowych)
uktadéw nosnych pojazdéw. Zawieszenia samochodéw ? doboér geometrii. Analiza kinematyki
zawieszen. Srodek przechytu. Dobér i obliczanie stabilizatoréw. Analiza dynamiki zawieszen.
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Dobdr sztywnosci i tlumienia. Obliczanie resoréw piérowych, sprezyn $rubowych,
pneumatycznych elementéw sprezystych i amortyzatoréw teleskopowych. Klasyfikacja ukfadéw
hamulcowych. Uktady hydrauliczne: obliczanie hamulcéw bebnowych i tarczowych oraz
regulatora sity hamowania. Uklady pneumatyczne: obliczanie sitownikéw. Dobdr wielkosé
zbiornikéw i sprezarki. Obliczanie hamulcéw tarczowych i bebnowych w pneumatycznych
uktadach hamulcowych. Uktady kierownicze: zaleznos$ci kinematyczne i obliczanie dla zaleznego
i niezaleznego zawieszenia przednich két. Uktady wspomagania.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawowa wiedza o budowie ukfadéw napedowych, uktadéw nosnych samochodéw oraz
ukltadéw zawieszenia, kierowniczych i hamulcowych. Wiadomosci z mechaniki konstrukcji
(statyka, dynamika i statecznos$¢) oraz wytrzymatosci materiatdw. Wiedza z zakresu
komputerowego wspomagania projektowania.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Zajecia prowadzone sg w formie wyktadu ? zapoznanie studentéw z tematykg przedmiotu,
zakresem dostepnych rozwigzan i ich przydatnoscig w praktyce, oraz w formie ¢wiczen
projektowych ? przeprowadzanie obliczen i prostych symulacji komputerowych wybranych
podzespotéw.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:

Wiedza zdobyta w zakresie objetym ksztatceniem zostanie oceniona ha podstawie pisemnego
egzaminu oraz niezaleznie, wedtug sprawozdan z wykonanych ¢wiczen.
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